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Revolucidon en robdtica: jlos robots
blandos conquistan la industria!

Descubra el ultimo progreso en investigacion de robdtica
en la Universidad de Friburgo, que revolucionoé el disefio de
cuerpos robots inteligentes.
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Freiburg, Deutschland - La investigacion en el campo de la
robdtica hace un progreso constante con el objetivo de
desarrollar maquinas mas inteligentes que puedan interactuar
efectivamente en el mundo real. Un aspecto central de estos
desarrollos es el concepto de inteligencia encarnada que
proviene de la filosofia y la psicologia. Este término describe
cOmo la interaccion fisica entre un cuerpo y el medio ambiente
produce un comportamiento inteligente. Segun la Universidad
de Friburgo, es esencial que los robots inteligentes no solo
consistan en un cuerpo simple y una computadora inteligente
para ser realmente eficiente. En cambio, es necesario un mejor
disefo del cuerpo del robot para lograr esto, mientras que el
software y el microcontrolador deben optimizarse aun mas.



La investigacion sobre drobots blandos inspirados en
organismos bioldgicos y que consisten en materiales blandos
podria desempefiar un papel crucial aqui. Milana y un equipo
internacional de investigadores han publicado un estudio que
introduce el concepto de "control fisico” para este robot. En esta
investigacion, se identificaron tres mecanismos de control
especiales, incluidos los robots con valvulas autooscilantes que
estan controladas por la presion del aire. Estas innovaciones
muestran que los robots que usan principios fisicos podrian
hacerlo sin microcontroladores digitales.

Progreso en robodtica con el alumno Ki

Un progreso notable en la robdtica es el desarrollo del robot
Agile Justin, cuya IA fue desarrollada por el Centro Aeroespacial
aleman (DLR). Justin puede agarrar objetos que no sabia antes,
e incluso puede convertir estos objetos en su mano sin tener
que mirarlos. Con la ayuda de aprender inteligencia artificial,
Justin tiene manos basadas en el sensor que le dan una
habilidad notable. A través de la capacitacion que utiliza
técnicas de simulaciéon como el aprendizaje de refuerzo
profundo, pudo aprender en solo unas pocas horas cOmo
encontrar una posicion de mano 6ptima para obtener diferentes
objetos.

La capacidad de Justin para reconocer los materiales palpando
e incluso atrapar pelotas lo convierte en un candidato
prometedor para el uso industrial, especialmente al comprender
las piezas complejas y pequefias en la produccion. Tales robots
mas inteligentes son un paso hacia un futuro en el que pueden
imitar la habilidad humana y, por lo tanto, se puede utilizar
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Automatizacion y disefo inteligente en la
industria

El Instituto Fraunhofer muestra con su proyecto de



investigacion para automatizar el "agarre en la caja” (seleccion
de contenedores), una de las disciplinas reales de la robdtica
que la IA juega un papel importante en la produccién industrial.
Esta tarea no solo es mondtona y fisicamente estresante, sino
también costosa. Por lo tanto, los robots son ideales para este
uso. Los robots industriales actualmente estan utilizando
escaneos laser para diferenciar entre objetos aprendidos. La
inteligencia artificial trata de imitar las habilidades cognitivas
humanas para reconocer y clasificar la informacion.

Como parte del proyecto de "agarre profundo”, las redes
neuronales estan capacitadas para reconocer objetos en
entornos virtuales y para desarrollar estrategias de agarre.
Estos desarrollos son cruciales porque permiten a los robots
reconocer componentes enganchados y planificar estrategias
adecuadas para la accion de forma independiente. Segun la
compaiia de investigacion de mercado Mordor Intelligence, el
mercado de robotica crecera un 29% anual para 2029, lo que
subraya la importancia y la tendencia de la robdética inteligente.

En resumen, se puede decir que la combinacion de un disefio
mejorado del cuerpo del robot y la inteligencia artificial
avanzada inicia una nueva era en roboética. Estas tecnologias
tienen el potencial de revolucionar la produccién industrial y
promover la transferencia de resultados de investigacion a la
practica.

Para mas informacion, visite las paginas de _Universidad de
Freiburg href = = "https://www.elektrotechnik.vogel.de/ a
través de la rushing-in-der-robotik-forschung-ki-
a-3c877944be7fa2ablbc3cel278a3570/"= dIr href = "https://w
ww.fraunhofer.de/de/beschung/aktuelles-aus-der-forschung/ki-
robotik.html"> fraunhofer .
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